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講演者プレゼンの前に…

1

以下について概説

✓ダイナミックマップおよび2020年活動

✓国際連携活動



ダイナミックマップ
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SIP-adus活動概況
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✓2020実証実験が完了し、2021実証実験準備中

✓2020年度報告書はホームページに公開

➢ 2020実証実験結果

➢ プローブデータによる地図更新、他

以下のサイトで公開中

https://www.sip-adus.go.jp/rd/

https://en.sip-adus.go.jp/rd/


国際連携活動: ISO
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✓ ISO/TC204/WG3の活動に貢献



国際連携活動: OADF
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✓ステアリングコミッティメンバとして積極的に参加



さらなる連携活動
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ADASIS

✓ ADASISv3の仕様をSIP-adus実証実験向けに提供頂く

– NEDOからADASIS AISBLに向けた依頼状に基づいた対応

✓ SIP-adus実証実験での適用可能性を検討中



本日の講演者
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Jean-Charles Pandazis

ADASIS & SENSORIS coordinator

Andras Csepinszky

Speaker, OADF

高橋 明宏

HERE Japan株式会社 代表取締役社長

稲畑 廣行

ダイナミックマップ基盤株式会社 代表取締役社長

津田 喜秋

三菱電機株式会社

鎌倉製作所 ITシステム部 空間情報システム課・専任


